Vektor Methode Tafel 7.14

a. Viergelenkgetriebe

Geschlossenheitsbedingung: VAOA +VaR +VBBO+ VBOAO =0

b. Sechsgliedriges Getriebe
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(Stutzpunkt)

Geschlossenheitsbedingung:
2. \/AOA +\/AC +\/CD +\/DCO +\/CODO+\/BOAO =0
3. \/AC +\/CB +VBA =0
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